
Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000000

Nombre: ESPATULA ROBOTICA-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva:    Incisiones tisulares precisas y limpias, hemostasia localizada, 
disecciones de tejidos.....

Descripción

* Instrumento con forma de espátula en la punta  * El instrumento está dotado de un manguito de cerámica 
aislante para reducir la superficie electrificada

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, caucho de silicona, tungsteno, fibra de vidrio reforzada......

Medida

* Diámetro de 8 mm

Envasado

* Unitario donde aparezca:      -Referencia de fabricante      -Denominación comercial      -Método de 
esterilización      -Fecha de caducidad      -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56340

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000001

Nombre: ASPIRADOR / IRRIGADOR PARA ROBOTICA-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: aspiración del campo operatorio

Descripción

* Tubuladura con terminal espacífico para aspiración del campo quirúrgico con sistema robótico

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, elastómero, PVC, polímero....

Medida

* Diferentes medidas 

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:          -Referencia de fabricante          -Denominación comercial          -Método 
de esterilización          -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56570

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000002

Nombre: OBTURADOR OPTICO ROBOTICO-Longitud:Corto;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía mínimamente invasiva robótica. Introducción de un puerto de acceso (es decir, una cánula) en el sitio 
quirúrgico.  

Descripción

* Para posicionar el puerto óptico, el obturador sin hoja se utiliza a modo de endoscopio para visualizar la inserción 
del ensamblaje cánula/obturador.

Material

* Policarbonato 

Medida

* 8 mm Ø

Envasado

* Envase unitario estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -
Método de esterilización        -Fecha de caducidad        -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56567

Atributos y medidas: Longitud:Corto;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000002

Nombre: OBTURADOR OPTICO ROBOTICO-Longitud:Largo;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía mínimamente invasiva robótica. Introducción de un puerto de acceso (es decir, una cánula) en el sitio 
quirúrgico.  

Descripción

* Para posicionar el puerto óptico, el obturador sin hoja se utiliza a modo de endoscopio para visualizar la inserción 
del ensamblaje cánula/obturador.

Material

* Policarbonato 

Medida

* 8 mm Ø

Envasado

* Envase unitario estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -
Método de esterilización        -Fecha de caducidad        -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56568

Atributos y medidas: Longitud:Largo;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000003

Nombre: PINZA SELLADORA DE VASOS ROBOTICA - CORTE MECÁNICO-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: sellado de vasos y disección de tejidos con energía bipolar y corte 
mecánico.

Descripción

* Instrumento electroquirúrgico  bipolar. * Coagulación y sellado de vasos de hasta 7 mm. * Incorpora una 
cuchilla para el corte

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, silicona, tungsteno....

Medida

* 8 mm de Ø

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Método de 
esterilización        -Fecha de caducidad        -Nº de lote  

Observaciones

Sin especificar

GC: F56689

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000004

Nombre: REDUCTOR DE CÁNULA 12 MM / 8MM ROBOTICO-Medidas del reductor:12/8mm;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: Reducir el canal para la inserción de instrumentos de menor diámetro  

Descripción

* Dispositivo que permite la inserción de los instrumentos de 8 mm en el trócar de 12

Material

 * Silicona, caucho de 
poliisopreno,.......                                                                                                                                                         
                                                                                                                                                                                    
                                                                                                                                                                                    
                                                                                                                                                                                    
                                                                                                                                                                                    
                                                                                                                                                                                    
                                                                                                   

Medida

* 12/8 mm

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Método de 
esterilización       -Fecha de caducidad       -Nº de lote       

Observaciones

Sin especificar

GC: F56800

Atributos y medidas: Medidas del reductor:12/8mm;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000005

Nombre: TIJERA DE POTTS ROBOTICA-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: Incisiones tisulares precisas y limpias 

Descripción

* Tijeras con punta que reproduce la forma de unas tijeras tipo Potts tradicionales en miniatura. * El instrumento 
posee un diámetro de 8 mm y se integra a partir de la cánula. 

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona, fibra de vidrio reforzada con resina.... * 
Sin látex

Medida

* Diámetro 8mm

Envasado

* Unitario no estéril donde aparezca:      -Referencia de fabricante      -Denominación comercial      -Nº de lote 

Observaciones

.

GC: F61675

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000006

Nombre: FUNDA EXTENSIÓN BRAZO ROBOTICO-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Protección y aislamiento del brazo  de extensión de instrumental en intervenciones quirúrgicas mediante robótica.

Descripción

* Funda estéril aplicable al brazo de extensión del sistema quirúrgico robótico que evita contaminaciones

Material

* Poliuretano termoplástico

Medida

* Diferentes medidas

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Método de 
esterilización        -Fecha de caducidad        -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F61704

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000007

Nombre: PINZA SELLADORA DE VASOS ROBOTICA-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: sellado de vasos y disección de tejidos con energía bipolar

Descripción

* Instrumento electroquirúrgico bipolar * Coagulación y sellado de vasos de hasta 5 mm * Corte con energía 
bipolar.

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, silicona

Medida

* 8 mm de Ø

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Método de 
esterilización        -Fecha de caducidad        -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F71881

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000024

Nombre: APLICADOR DE CLIP ROBÓTICO-Tamaño del aplicador:Compatible con clip  de tamaño grande;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Sutura en Cirugía robótica mínimamente invasiva. * Ligaduras de vasos 

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal a modo de pinza aplicador de clip 

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona.....

Medida

* El instrumento posee un diámetro de 8 mm. * Diferentes tamaños de clips

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -
Nº de lote

Observaciones

Sin especificar

GC: F56393

Atributos y medidas: Tamaño del aplicador:Compatible con clip  de tamaño grande;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000024

Nombre: APLICADOR DE CLIP ROBÓTICO-Tamaño del aplicador:Compatible con clip de tamaño mediano;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Sutura en Cirugía robótica mínimamente invasiva. * Ligaduras de vasos 

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal a modo de pinza aplicador de clip 

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona.....

Medida

* El instrumento posee un diámetro de 8 mm. * Diferentes tamaños de clips

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -
Nº de lote

Observaciones

Sin especificar

GC: F56394

Atributos y medidas: Tamaño del aplicador:Compatible con clip de tamaño mediano;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000025

Nombre: PORTA-AGUJAS ROBÓTICO-Tamaño del porta-agujas:Mega;Cortasutura:si;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Sutura de tejidos en Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento adaptable al brazo del robot quirúrgico con mandíbulas en su extremo distal que permiten alojar la 
aguja. * con o sin sistema de corte 

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona,

Medida

* Varias medidas 

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº 
de lote

Observaciones

Sin especificar

GC: F56399

Atributos y medidas: Tamaño del porta-agujas:Mega;Cortasutura:si;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000025

Nombre: PORTA-AGUJAS ROBÓTICO-Tamaño del porta-agujas:Grande;Cortasutura:si;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Sutura de tejidos en Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento adaptable al brazo del robot quirúrgico con mandíbulas en su extremo distal que permiten alojar la 
aguja. * con o sin sistema de corte 

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona,

Medida

* Varias medidas 

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº 
de lote

Observaciones

Sin especificar

GC: F56401

Atributos y medidas: Tamaño del porta-agujas:Grande;Cortasutura:si;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000025

Nombre: PORTA-AGUJAS ROBÓTICO-Tamaño del porta-agujas:Grande;Cortasutura:no;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Sutura de tejidos en Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento adaptable al brazo del robot quirúrgico con mandíbulas en su extremo distal que permiten alojar la 
aguja. * con o sin sistema de corte 

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona,

Medida

* Varias medidas 

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº 
de lote

Observaciones

Sin especificar

GC: F56403

Atributos y medidas: Tamaño del porta-agujas:Grande;Cortasutura:no;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000025

Nombre: PORTA-AGUJAS ROBÓTICO-Tamaño del porta-agujas:Mega;Cortasutura:no;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Sutura de tejidos en Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento adaptable al brazo del robot quirúrgico con mandíbulas en su extremo distal que permiten alojar la 
aguja. * con o sin sistema de corte 

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona,

Medida

* Varias medidas 

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº 
de lote

Observaciones

Sin especificar

GC: F56402

Atributos y medidas: Tamaño del porta-agujas:Mega;Cortasutura:no;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000026

Nombre: TIJERA MONOPOLAR ROBÓTICA-Tipo de punta:curva;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Incisiones tisulares precisas y limpias *  Hemostasia localizada y precisa, disección tisular delicada Corte... en 
intervenciones quirúrgicas mediante robótica.

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúgico . * Tijera monopolar cauterizadora con hoja puntiaguda y 
curvada * Con conexión monopolar.

Material

* Diferentes materiales: Acero inoxidable, ETFE, silicona....

Medida

* Diámetro de 8 mm

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Nº 
de lote

Observaciones

Sin especificar

GC: F56337

Atributos y medidas: Tipo de punta:curva;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000027

Nombre: PINZA ARMONICA ROBÓTICA-Tipo de punta:redonda;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* intervenciones quirúrgicas mediante robótica: incisión de tejidos blandos cuando se desea minimizar el sangrado 
y las lesiones térmicas

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúgico con sistema de corte que puede ser de varias formas. * Con 
conexión para sistema ultrasónico (ultrasónico o armónico). * Coagulación e incisión de vasos de hasta 5 mm. * 
Compatible con cánula de 8 mm

Material

* Diferentes materiales: Titánio, silicona, poliamida.....

Medida

* Diámetro 8 mm. * Longitus estándar y larga

Envasado

* Envase unitario estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -
Método de esterilización        -Fecha de caducidad        -Nº de lote

Observaciones

Sin especificar

GC: E57968

Atributos y medidas: Tipo de punta:redonda;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000028

Nombre: PINZA AGARRE ROBÓTICA-Fuerza de agarre:Alta;Tipo de punta:Fenestrada roma;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Agarre y/o manipulación de tejidos en Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre de tejidos.

Material

* diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona, fibra de vidrio reforzada.....

Medida

* 8 mm de  Ø 

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº 
de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56405

Atributos y medidas: Fuerza de agarre:Alta;Tipo de punta:Fenestrada roma;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000028

Nombre: PINZA AGARRE ROBÓTICA-Fuerza de agarre:Media;Tipo de punta:Doble fenestrada roma;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Agarre y/o manipulación de tejidos en Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre de tejidos.

Material

* diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona, fibra de vidrio reforzada.....

Medida

* 8 mm de  Ø 

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº 
de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56462

Atributos y medidas: Fuerza de agarre:Media;Tipo de punta:Doble fenestrada roma;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000028

Nombre: PINZA AGARRE ROBÓTICA-Fuerza de agarre:Alta;Tipo de punta:Doble gancho;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Agarre y/o manipulación de tejidos en Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre de tejidos.

Material

* diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona, fibra de vidrio reforzada.....

Medida

* 8 mm de  Ø 

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº 
de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56464

Atributos y medidas: Fuerza de agarre:Alta;Tipo de punta:Doble gancho;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000028

Nombre: PINZA AGARRE ROBÓTICA-Fuerza de agarre:Baja;Tipo de punta:Fenestrada roma;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Agarre y/o manipulación de tejidos en Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre de tejidos.

Material

* diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona, fibra de vidrio reforzada.....

Medida

* 8 mm de  Ø 

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº 
de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56465

Atributos y medidas: Fuerza de agarre:Baja;Tipo de punta:Fenestrada roma;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000028

Nombre: PINZA AGARRE ROBÓTICA-Fuerza de agarre:Alta;Tipo de punta:Microforceps;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Agarre y/o manipulación de tejidos en Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre de tejidos.

Material

* diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona, fibra de vidrio reforzada.....

Medida

* 8 mm de  Ø 

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº 
de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F61719

Atributos y medidas: Fuerza de agarre:Alta;Tipo de punta:Microforceps;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000028

Nombre: PINZA AGARRE ROBÓTICA-Fuerza de agarre:Baja;Tipo de punta:roma;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Agarre y/o manipulación de tejidos en Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre de tejidos.

Material

* diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona, fibra de vidrio reforzada.....

Medida

* 8 mm de  Ø 

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº 
de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F62341

Atributos y medidas: Fuerza de agarre:Baja;Tipo de punta:roma;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000028

Nombre: PINZA AGARRE ROBÓTICA-Fuerza de agarre:Alta;Tipo de punta:Bordes Dentados;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Agarre y/o manipulación de tejidos en Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre de tejidos.

Material

* diferentes materiales: Acero inoxidable, tungsteno, caucho de silicona, fibra de vidrio reforzada.....

Medida

* 8 mm de  Ø 

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº 
de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F65273

Atributos y medidas: Fuerza de agarre:Alta;Tipo de punta:Bordes Dentados;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000030

Nombre: PINZA BIPOLAR ROBÓTICA-Tipo de punta:Disector;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cauterización de tejidos en intervenciones quirúrgicas mediante robótica.

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre y cauterización de tejidos. * Con conexión bipolar.

Material

* Mandíbulas de acero inoxidable grado médico y mango de material plástico. 

Medida

* Varias medidas de Ø y longitud.

Envasado

* Envase no estéril donde aparezca:      -Referencia de fabricante      -Denominación comercial      -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56373

Atributos y medidas: Tipo de punta:Disector;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000030

Nombre: PINZA BIPOLAR ROBÓTICA-Tipo de punta:Grasper;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cauterización de tejidos en intervenciones quirúrgicas mediante robótica.

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre y cauterización de tejidos. * Con conexión bipolar.

Material

* Mandíbulas de acero inoxidable grado médico y mango de material plástico. 

Medida

* Varias medidas de Ø y longitud.

Envasado

* Envase no estéril donde aparezca:      -Referencia de fabricante      -Denominación comercial      -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56374

Atributos y medidas: Tipo de punta:Grasper;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000030

Nombre: PINZA BIPOLAR ROBÓTICA-Tipo de punta:Maryland;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cauterización de tejidos en intervenciones quirúrgicas mediante robótica.

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre y cauterización de tejidos. * Con conexión bipolar.

Material

* Mandíbulas de acero inoxidable grado médico y mango de material plástico. 

Medida

* Varias medidas de Ø y longitud.

Envasado

* Envase no estéril donde aparezca:      -Referencia de fabricante      -Denominación comercial      -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56375

Atributos y medidas: Tipo de punta:Maryland;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000030

Nombre: PINZA BIPOLAR ROBÓTICA-Tipo de punta:Forceps fenestrado;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cauterización de tejidos en intervenciones quirúrgicas mediante robótica.

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre y cauterización de tejidos. * Con conexión bipolar.

Material

* Mandíbulas de acero inoxidable grado médico y mango de material plástico. 

Medida

* Varias medidas de Ø y longitud.

Envasado

* Envase no estéril donde aparezca:      -Referencia de fabricante      -Denominación comercial      -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56381

Atributos y medidas: Tipo de punta:Forceps fenestrado;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000030

Nombre: PINZA BIPOLAR ROBÓTICA-Tipo de punta:Forceps;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cauterización de tejidos en intervenciones quirúrgicas mediante robótica.

Descripción

* Instrumento adaptable a brazo de robot quirúrgico con extremo distal con dos mandíbulas de diversas formas 
para agarre y cauterización de tejidos. * Con conexión bipolar.

Material

* Mandíbulas de acero inoxidable grado médico y mango de material plástico. 

Medida

* Varias medidas de Ø y longitud.

Envasado

* Envase no estéril donde aparezca:      -Referencia de fabricante      -Denominación comercial      -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56391

Atributos y medidas: Tipo de punta:Forceps;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000033

Nombre: FUNDA P/ BRAZO I. ROBÓTICO-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Protección y aislamiento del brazo de instrumental en intervenciones quirúrgicas mediante robótica.

Descripción

* Funda estéril aplicable al brazo del sistema quirúrgico robótico que evita contaminaciones

Material

* Poliuretano termoplástico

Medida

* Varias medidas.

Envasado

* Envase unitario estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Método 
de esterilización       -Fecha de caducidad       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56559

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000034

Nombre: SELLADOR DE CANULA ROBÓTICA-Medidas del sellador:12/8mm;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: Impedir la salida del neumoperitoneo

Descripción

* Instrumento para obturación de las cánulas de inserción de instrumental impidiendo la salida del 
neumoperitoneo. * El dispositivo consta de una válvula interna y de una guarnición que previene las pérdidas de 
gas durante la inserción o extracción de los instrumentos y de la óptica

Material

* Policarbonato, caucho, polietileno, Radel R5500........

Medida

* Diferentes medidas: 8/5 mm, 12/8mm

Envasado

* Envase unitario estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Método 
de esterilización       -Fecha de caducidad       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56859

Atributos y medidas: Medidas del sellador:12/8mm;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000036

Nombre: CAPUCHON P/ TIJERA MONOPOLAR ROBÓTICA-Tipo de punta:redonda;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Aislamiento de la tijera monopolar en intervenciones quirúrgicas mediante robótica.

Descripción

* Accesorio cubrepunta de material aislante para introducir en la punta de la tijera robótico

Material

* Resina polieterimida, silicona

Medida

* Varias medidas.

Envasado

* Envase unitario estéril donde aparezca:      -Referencia de fabricante      -Denominación comercial      -Método 
de esterilización      -Fecha de caducidad      -Nº de lote      

Observaciones

Sin especificar

GC: B83975

Atributos y medidas: Tipo de punta:redonda;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000034

Nombre: SELLADOR DE CANULA ROBÓTICA-Medidas del sellador:8/5mm;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: Impedir la salida del neumoperitoneo

Descripción

* Instrumento para obturación de las cánulas de inserción de instrumental impidiendo la salida del 
neumoperitoneo. * El dispositivo consta de una válvula interna y de una guarnición que previene las pérdidas de 
gas durante la inserción o extracción de los instrumentos y de la óptica

Material

* Policarbonato, caucho, polietileno, Radel R5500........

Medida

* Diferentes medidas: 8/5 mm, 12/8mm

Envasado

* Envase unitario estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Método 
de esterilización       -Fecha de caducidad       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56860

Atributos y medidas: Medidas del sellador:8/5mm;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000038

Nombre: FUNDA COLUMNA ROBÓTICA-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva. * Evita posible contaminanción

Descripción

* Funda completa de la columna del sistema robótico, evitando posibles contaminaciones de la funda del brazo. 

Material

* Plástico.

Medida

* Varias medidas.

Envasado

* Envase unitario estéril.* Fácil de abrir, de forma que se garantice la esterilidad en el proceso de apertura.* 
Etiquetado en el que figure:   . la denominación del artículo.   . el método de esterilización utilizado.   . la fecha de 
caducidad.   . el número de lote.   . la referencia comercial.

Observaciones

Sin especificar

GC: F56560

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.000040

Nombre: GANCHO ROBOTICO-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica minimamente invasiva:     -Incisiones tisulares precisas y limpias     -Hemostasia 
localizada     -Disecciones de tejidos

Descripción

 * Instrumento adaptable al brazo del robot quirúrgico con punta operativa en forma de gancho  monopolar  * 
Dotado de un manguito de cerámica aislante para reducir la superficie electrificada.

Material

 * Diferentes materiales: Acero inoxidable, ETFE (etileno-tetrafluoroetileno), tungsteno, fibra de vidrio, cobre, 
silicona..

Medida

* Diámetro 8 mm

Envasado

* Envase unitario no estéril donde aparezca:          -Referencia de fabricante          -Denominación 
comercial          -Nº de lote      

Observaciones

Sin especificar

GC: F56327

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.100005

Nombre: FUNDA P/ ARTICULACION DE GRAPADORA-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: protección de los tejidos adyacentes a la articulación de la grapadora 

Descripción

* Accesorio de material aislante que se introduce por la punta y aisla la articulación de la grapadora de los tejidos  

Material

* Diferentes materiales: Polyflon, PTFE....

Medida

* Stándar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:      -Referencia de fabricante      -Denominación comercial      -Método de 
esterilización      -Fecha de caducidad      -Nº de lote   

Observaciones

Sin especificar

GC: F56855

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.100006

Nombre: GRAPADORA TISULAR ROBOTICA   45mm  Ø 12 mm /sin carga - 1 Uso-Tipo de punta:Curva;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva : sutura de tejidos de forma mecánica 

Descripción

* Grapadora mecánica lineal. Desechable, de 1 único uso.  * Ø de 12 mm  * Punta curva o recta. * Cierre en 
paralelo para asegurar una compresión uniforme del tejido. * Para cargas de 45mm de longitud.

Material

* Acero inoxidable grado médico, Poliamida, Tungsteno, PTFE,...

Medida

* Ø 12mm * Longitud de la carga 45mm

Envasado

* Envase unitario estéril * Fácil de abrir, de forma que se garantice la esterilidad en el proceso de apertura. * Con 
etiquetado en el que figure:        - Denominación comercial..        - Método de esterilización utilizado.      - Fecha 
de caducidad.        - Número de lote del producto.           - Referencia del fabricante.

Observaciones

*

GC: F71613

Atributos y medidas: Tipo de punta:Curva;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.100006

Nombre: GRAPADORA TISULAR ROBOTICA   45mm  Ø 12 mm /sin carga - 1 Uso-Tipo de punta:Recta;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva : sutura de tejidos de forma mecánica 

Descripción

* Grapadora mecánica lineal. Desechable, de 1 único uso.  * Ø de 12 mm  * Punta curva o recta. * Cierre en 
paralelo para asegurar una compresión uniforme del tejido. * Para cargas de 45mm de longitud.

Material

* Acero inoxidable grado médico, Poliamida, Tungsteno, PTFE,...

Medida

* Ø 12mm * Longitud de la carga 45mm

Envasado

* Envase unitario estéril * Fácil de abrir, de forma que se garantice la esterilidad en el proceso de apertura. * Con 
etiquetado en el que figure:        - Denominación comercial..        - Método de esterilización utilizado.      - Fecha 
de caducidad.        - Número de lote del producto.           - Referencia del fabricante.

Observaciones

*

GC: F71614

Atributos y medidas: Tipo de punta:Recta;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.100009

Nombre: GRAPADORA TISULAR ROBOTICA   30mm  Ø 8 mm /sin carga - 1 Uso-Tipo de punta:Curva;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

Cirugía robótica mínimamente invasiva : sutura de tejidos de forma mecánica. 

Descripción

Grapadora mecánica lineal. Desechable, de 1 único uso.  Ø de 8 mm  Punta curva o recta, incluye 
cuchilla. Cierre en paralelo para asegurar una compresión uniforme del tejido. Para cargas de 30mm de 
longitud. 

Material

Acero inoxidable grado médico, Poliamida, Tungsteno, PTFE,...

Medida

Ø 8mm. Longitud de la carga 30mm.

Envasado

Envase unitario estéril con etiquetado en el que figure:       - Denominación comercial..       - Método de 
esterilización utilizado.     - Fecha de caducidad.       - Número de lote del producto.          - Referencia del 
fabricante.

Observaciones

*

GC: G13669

Atributos y medidas: Tipo de punta:Curva;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.100010

Nombre: GRAPADORA TISULAR ROBOTICA   60mm  Ø 12 mm /sin carga - 1 Uso-Tipo de punta:Recta;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

*Cirugía robótica mínimamente invasiva : sutura de tejidos de forma mecánica.

Descripción

* Grapadora mecánica lineal. Desechable, de 1 único uso.  * Ø de 12 mm  * Punta curva o recta. * Cierre en 
paralelo para asegurar una compresión uniforme del tejido. * Para cargas de 60mm de longitud

Material

* Acero inoxidable grado médico, Poliamida, Tungsteno, PTFE,...

Medida

* Ø 12mm * Longitud de la carga 60mm

Envasado

* Envase unitario estéril * Fácil de abrir, de forma que se garantice la esterilidad en el proceso de apertura. * Con 
etiquetado en el que figure:       - Denominación comercial..       - Método de esterilización utilizado.     - Fecha de 
caducidad.       - Número de lote del producto.          - Referencia del fabricante.

Observaciones

*

GC: G13808

Atributos y medidas: Tipo de punta:Recta;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200000

Nombre: CARGA DE 45MM  P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[2.5-2.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 

sólo uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 45mm. * Seis líneas de grapas y cuchilla. 

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio 

Medida

* 45 mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F71757

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[2.5-2.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);

Subdirección de Compras y Logística Página 41 de 69



Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200000

Nombre: CARGA DE 45MM  P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[3.5-3.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 

sólo uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 45mm. * Seis líneas de grapas y cuchilla. 

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio 

Medida

* 45 mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F71758

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[3.5-3.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200000

Nombre: CARGA DE 45MM  P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[4.3-4.3];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 

sólo uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 45mm. * Seis líneas de grapas y cuchilla. 

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio 

Medida

* 45 mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F71759

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[4.3-4.3];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200000

Nombre: CARGA DE 45MM  P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[4.6-4.6];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 

sólo uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 45mm. * Seis líneas de grapas y cuchilla. 

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio 

Medida

* 45 mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F71760

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[4.6-4.6];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200000

Nombre: CARGA DE 45MM  P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[2-2];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo 

uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 45mm. * Seis líneas de grapas y cuchilla. 

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio 

Medida

* 45 mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F71756

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[2-2];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200001

Nombre: CARGA DE 30MM P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[2-2];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo 

uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

 Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido.

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 30mm. * Cuatro líneas de grapas y sin cuchilla. 

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio 

Medida

* 30 mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: G13812

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[2-2];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200001

Nombre: CARGA DE 30MM P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[2.5-2.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 

sólo uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

 Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido.

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 30mm. * Cuatro líneas de grapas y sin cuchilla. 

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio 

Medida

* 30 mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: G13813

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[2.5-2.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200001

Nombre: CARGA DE 30MM P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[3.5-3.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 

sólo uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

 Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido.

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 30mm. * Cuatro líneas de grapas y sin cuchilla. 

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio 

Medida

* 30 mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: G13814

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[3.5-3.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200002

Nombre: CARGA DE 60MM P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[2.5-2.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 

sólo uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 60mm * Seis  lineas de grapas y cuchilla  

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio

Medida

* 60mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: G13816

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[2.5-2.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200002

Nombre: CARGA DE 60MM P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[3.5-3.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 

sólo uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 60mm * Seis  lineas de grapas y cuchilla  

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio

Medida

* 60mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: G13817

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[3.5-3.5];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200002

Nombre: CARGA DE 60MM P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[4.3-4.3];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 

sólo uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 60mm * Seis  lineas de grapas y cuchilla  

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio

Medida

* 60mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: G13818

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[4.3-4.3];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.200002

Nombre: CARGA DE 60MM P/GRAPADORA ROBOTICA-Altura de la grapa:[4.6-4.6];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 

sólo uso (modelo SUREFORM);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva: corte y sutura de tejido

Descripción

* Carga para usar con la grapadora robótica  lineal de 60mm * Seis  lineas de grapas y cuchilla  

Material

* Diferentes materiales: acero inoxidable, PTFE. * Grapas de titanio

Medida

* 60mm de longitud  * Diferentes alturas de grapa según el tejido a grapar

Envasado

* Unitario estéril donde aparezca:         -Referencia de fabricante         -Denominación comercial         -Método de 
esterilización         -Fecha de caducidad          -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: G13819

Atributos y medidas: Altura de la grapa:[4.6-4.6];Modelo Grapadora:Grapadora de 1 sólo uso (modelo SUREFORM);
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.300000

Nombre: COLCHONETA P/ POSIONAMIENTO DE PACIENTE P/ ROBOTICA-Tamaño:Grande;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Procedimientos de cirugía laparoscópica, laparotómica y robótica: mantenimiento del paciente en sobre la mesa 
operatoria...

Descripción

* Colchoneta que permite mantener la posición del paciente sobre la camilla operatoria; creando un coeficiente de 
fricción adecuado * El dispositivo de protección impide que el paciente resbale sobre la camilla operatoria al 
colocarlo en la posición de Trendelemburg y anti-Trendelemburg.

Material

* Espuma flexible viscoelástica 

Medida

* Diferentes medidas 

Envasado

* Unitario no esterilizar donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº de 
lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56910

Atributos y medidas: Tamaño:Grande;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.300000

Nombre: COLCHONETA P/ POSIONAMIENTO DE PACIENTE P/ ROBOTICA-Tamaño:Standard;

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Procedimientos de cirugía laparoscópica, laparotómica y robótica: mantenimiento del paciente en sobre la mesa 
operatoria...

Descripción

* Colchoneta que permite mantener la posición del paciente sobre la camilla operatoria; creando un coeficiente de 
fricción adecuado * El dispositivo de protección impide que el paciente resbale sobre la camilla operatoria al 
colocarlo en la posición de Trendelemburg y anti-Trendelemburg.

Material

* Espuma flexible viscoelástica 

Medida

* Diferentes medidas 

Envasado

* Unitario no esterilizar donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº de 
lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56911

Atributos y medidas: Tamaño:Standard;
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Código: SU.PC.SANI.01.11.25.400000

Nombre: CABLE MONOPOLAR P/ROBOTICA-Longitud:[4-5);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Conectar instrumentos electroquirúrgicos monopolares a un generador electroquirúrgico, compatible con Cirugía 
robótica.

Descripción

* Cable con doble terminación, de conexión específica, una para el generador electroquirúrgico y otra para el 
instrumento robótico.

Material

* Diferentes materiales. 

Medida

* Longitud: 4 metros (m).

Envasado

* Envasado con etiquetado donde aparezca:   - Denominación comercial.   - Referencia del fabricante.   - Número 
de lote.

Observaciones

* Al tener una reutilización máxima de 20 ciclos, se cataloga como material fungible.

GC: F97981

Atributos y medidas: Longitud:[4-5);

Subdirección de Compras y Logística Página 55 de 69



Código: SU.PC.SANI.01.11.25.400001

Nombre: CABLE BIPOLAR P/ROBOTICA-Longitud:[5-6);

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Conectar instrumentos electroquirúrgicos bipolares a un generador electroquirúrgico, compatible con Cirugía 
robótica.

Descripción

* Cable con doble terminación, de conexión específica, una para el generador electroquirúrgico y otra para el 
instrumento robótico.

Material

* Diferentes materiales. 

Medida

* Longitud: 5 metros (m).

Envasado

* Envasado con etiquetado donde aparezca:   - Denominación comercial.   - Referencia del fabricante.   - Número 
de lote.

Observaciones

* Al tener una reutilización máxima de 20 ciclos, se cataloga como material fungible.

GC: F97982

Atributos y medidas: Longitud:[5-6);
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Código: SU.PC.SANI.13.25.06.000000

Nombre: CANULA P/ INSTRUMENTOS  BRAZO ROBÓTICO Ø 8MM-* Longitud: 100mm

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva  * Puerto de entrada, acceso quirúrgico por donde se introduce el 
instrumental   

Descripción

* La cánula adaptable aL brazo de robot quirúrgico. * Permite la introducción de la óptica y de los instrumentos 
robóticos en el campo quirúrgico 

Material

* Acero inoxidable 

Medida

* Ø 8MM * Longitudes: de 100mm y 150mm

Envasado

* Unitario no estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56505

Atributos y medidas: * Longitud: 100mm
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Código: SU.PC.SANI.13.25.06.000000

Nombre: CANULA P/ INSTRUMENTOS  BRAZO ROBÓTICO Ø 8MM-* Longitud: 150mm

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva  * Puerto de entrada, acceso quirúrgico por donde se introduce el 
instrumental   

Descripción

* La cánula adaptable aL brazo de robot quirúrgico. * Permite la introducción de la óptica y de los instrumentos 
robóticos en el campo quirúrgico 

Material

* Acero inoxidable 

Medida

* Ø 8MM * Longitudes: de 100mm y 150mm

Envasado

* Unitario no estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56524

Atributos y medidas: * Longitud: 150mm
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Código: SU.PC.SANI.13.25.06.000001

Nombre: OBTURADOR P/ CÁNULA Ø 8MM-* Para cánula de 100mm

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente 

Descripción

* Instrumento que va por dentro de la cánula especifica del brazo robótico, * Permite la introducción dentro de la 
cavidad corporal  * Con punta roma. * Para cánulas de 8mmØ 

Material

* Resina 

Medida

* Diferentes medidas según longitud de la cánula 

Envasado

* Unitario no estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56547

Atributos y medidas: * Para cánula de 100mm
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Código: SU.PC.SANI.13.25.06.000001

Nombre: OBTURADOR P/ CÁNULA Ø 8MM-* Para cánula de 190mm

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente 

Descripción

* Instrumento que va por dentro de la cánula especifica del brazo robótico, * Permite la introducción dentro de la 
cavidad corporal  * Con punta roma. * Para cánulas de 8mmØ 

Material

* Resina 

Medida

* Diferentes medidas según longitud de la cánula 

Envasado

* Unitario no estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F61368

Atributos y medidas: * Para cánula de 190mm
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Código: SU.PC.SANI.13.25.06.000001

Nombre: OBTURADOR P/ CÁNULA Ø 8MM-* Para cánula de 150mm

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente 

Descripción

* Instrumento que va por dentro de la cánula especifica del brazo robótico, * Permite la introducción dentro de la 
cavidad corporal  * Con punta roma. * Para cánulas de 8mmØ 

Material

* Resina 

Medida

* Diferentes medidas según longitud de la cánula 

Envasado

* Unitario no estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56548

Atributos y medidas: * Para cánula de 150mm
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Código: SU.PC.SANI.13.25.06.000002

Nombre: TRÓCAR DE HASSON  P/ INSTRUMENTOS BRAZO ROBÓTICO Ø 8MM-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva  * Puerto de entrada, acceso quirúrgico por donde se introduce el 
instrumental   

Descripción

* Dispositivo de forma cónica, por el que se introduce la cámara y otros componentes en la cavidad abdominal . * 
Con mecanismo de cierre central que permite fijarlo al eje de la cánula * Con collarín para permitir que la cánula 
rote independientemente del trócar de Hasson para aplicación robótica. * Con sistema de anclaje mediante 
suturas

Material

* Acero inoxidable y resina

Medida

* Diámetro 8mm

Envasado

* Unitario no estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56553

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.13.25.06.000003

Nombre: OBTURADOR P/ CÁNULA Ø 12MM-Punta:roma, para cánula de 100mm

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento que va por dentro de la cánula especifica del brazo robótico, * Permite la introducción dentro de la 
cavidad corporal  * Con punta roma o punzante * Para cánulas de 12mmØ 

Material

* Resina 

Medida

* Diferentes medidas según longitud de la cánula 

Envasado

* Unitario no estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56781

Atributos y medidas: Punta:roma, para cánula de 100mm
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Código: SU.PC.SANI.13.25.06.000003

Nombre: OBTURADOR P/ CÁNULA Ø 12MM-Punta:roma, para cánula de 150mm

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento que va por dentro de la cánula especifica del brazo robótico, * Permite la introducción dentro de la 
cavidad corporal  * Con punta roma o punzante * Para cánulas de 12mmØ 

Material

* Resina 

Medida

* Diferentes medidas según longitud de la cánula 

Envasado

* Unitario no estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56786

Atributos y medidas: Punta:roma, para cánula de 150mm
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Código: SU.PC.SANI.13.25.06.000003

Nombre: OBTURADOR P/ CÁNULA Ø 12MM-Punta:triangular, para cánula de 100mm

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva 

Descripción

* Instrumento que va por dentro de la cánula especifica del brazo robótico, * Permite la introducción dentro de la 
cavidad corporal  * Con punta roma o punzante * Para cánulas de 12mmØ 

Material

* Resina 

Medida

* Diferentes medidas según longitud de la cánula 

Envasado

* Unitario no estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F60569

Atributos y medidas: Punta:triangular, para cánula de 100mm
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Código: SU.PC.SANI.13.25.06.000004

Nombre: CANULA P/ INSTRUMENTOS BRAZO ROBÓTICO Ø 12MM-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva  * Puerto de entrada, acceso quirúrgico por donde se introduce el 
instrumental   

Descripción

* Cánula adaptable aL brazo de robot quirúrgico. * Permite la introducción de la óptica y de los instrumentos 
robóticos en el campo quirúrgico 

Material

* Acero inoxidable 

Medida

* Ø 12MM 

Envasado

* Unitario no estéril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56785

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.13.25.06.000005

Nombre: CANULA CÓNICA P/ INSTRUMENTOS BRAZO ROBÓTICO Ø 8MM-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Cirugía robótica mínimamente invasiva

Descripción

* Cánula acampanada con toma de conexión neutra a cable  * Permite la introducción de la óptica y de los 
instrumentos robóticos en el campo quirúrgico

Material

* Acero inoxidable

Medida

* Ø 8MM  * Longitud 100mm

Envasado

* Envasado unitario no esteril donde aparezca:       -Referencia de fabricante       -Denominación comercial       -
Nº de lote  

Observaciones

Sin especificar

GC: F60583

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.14.29.02.000078

Nombre: CONTENEDOR P/INSTRUMENTAL 562x330x60mm C/TAPA PERFORADA-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Esterilización de instrumental, compatible con accesorios del sistema DaVinci

Descripción

* Caja de aluminio para accesorios de instrumental con sujeciones de silicona colocadas tanto en la base como en 
la tapa, ajustadas a cada tipo de material, para evitar que los instrumentos se muevan durante el proceso de 
esterilización.

Material

* Aluminio y silicona

Medida

* Medidas: 56,2 x 33,0 x 6 cm  

Envasado

* Unitario donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56151

Atributos y medidas: GC
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Código: SU.PC.SANI.14.29.02.000079

Nombre: CONTENEDOR P/INSTRUMENTAL 680x254x92mm C/TAPA PERFORADA-GC

Nemotécnico:

Medida: Unidad (Pieza)

Prescripciones Técnicas:

Indicaciones

* Esterilización. Compatible con instrumento del sistema DaVinci

Descripción

* Caja de aluminio para 6 instrumentos con sujeciones de silicona colocadas tanto en la base como en la tapa, 
ajustadas a cada tipo de material, para evitar que los instrumentos se muevan durante el proceso de esterilización.

Material

* Aluminio y silicona

Medida

* Largo 679 mm   Ancho  254 mm   Alto 92 mm

Envasado

* Unitario donde aparezca:        -Referencia de fabricante        -Denominación comercial        -Nº de lote 

Observaciones

Sin especificar

GC: F56165

Atributos y medidas: GC
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