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] Caracteristicas
» Publica con servicio
gratuito.
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1 Condiciones de diseno
delared

» Homogeneidad y
uniformidad sobre todo
el territorio andaluz. '
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Q Aplicaciones tecnolégicas

Ja,
Pozablanco
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ANDU

e
Villanuewa

» Establecimiento de puntos de apoyo
fotogramétrico

» Georreferenciacion de imagenes de
satélites

» Establecimiento de puntos de control para
grandes obras civiles

» Apoyo a actualizaciones catastrales

» Navegacion maritima, terrestre y aérea

» Gestion de ambitos agricolas

» Aplicaciones SIG

CRDB  § e LAE

L
5
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Cardaba
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Sewilla

P
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Calar Ato
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O Aplicaciones cientificas

» Control geodinamico de Andalucia

» Estudios troposfericos e ionosféricos

» Determinacion de modelos de refraccion
locales y regionales

» Determinacidn precisa de geoides locales
» Investigaciones arqueolégicas
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O INSTRUMENTACION DE LAS ESTACIONES

» Antenas geodésicas de doble frecuencia tipo Choke-
Ring (Dorne—Margolin) modelo LEIAT504

» Antenas geodésicas de doble frecuencia
LEIAX 1202

» Receptor Leica GRX1200 Pro

» Estacion meteoroldgica

»Sistema de Alimentacion Ininterrumpida

»Conexion permanente a Internet
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 Con toda esta infraestructura, la red RAP ofrece dos
tipos de servicios para el posicionamiento:

» Servicios de posicionamiento en tiempo real
» Servicios de archivos RINEX para el posproceso

Toda la informacidn referente alared RAP y a estos
servicios puede encontrarse en el portal Web:

http://www.juntadeandalucia.es/obraspublicasytransportes/
redandaluzadeposicionamientorap/
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Las estaciones de la RAP se dividen en dos grupos dependiendo de su ubicacién y equipamiento.

e Tipo 1 se situan en las capitales de provincia mas Algeciras y cuentan con un mayor nimero de accesorios.
e Tipo 2 estdn localizadas en nlcleos urbanos mas pequeiios y cuentan con menos accesorios en su instalacién.
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Fundamentos del posicionamiento
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U Fundamentos del posicionamiento en tiempo real.
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U Tipos de posicionamiento en tiempo real:
Segun el tipo de correcciones:

«Correcciones de codigo (precision entre 1y 0.5 m.)
-Mensajes RTCM 1y 2.

«Correcciones de codigo y fase (precision <0.1 m.)

-Mensajes RTCM 18y 196 20y 21
-Distancia recomendada: < 30 Km.
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U Tipos de posicionamiento en tiempo real:

Segun el origen de las correcciones:
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U Tipos de posicionamiento en tiempo real:

Segun el origen de las correcciones:
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Correcciones diferenciales basadas en solucion de red:

Existen tres tipos principales de correcciones diferenciales basadas en solucion
de red:

O FKP (Flachen Korrektur Parameter - BKG)
0 VRS (Virtual Reference Station - Trimble)
O MAC (Master Auxiliary Concept - Leica):
v" Los equipos que sean de Leica o compatibles usan MAX.
v" Los equipos de otros fabricantes o que sean mas antiguos usan i-MAX.

v i-MAX se basa en VRS.
v El formato RTCM 3.1 se basa en este tipo de correcciones.
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Necesidades para un
levantamiento en tiempo real
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Existen varias posibilidades a la hora de plantear un levantamiento
en tiempo real:

U Posibilidad 1 (Absoluto):

s

S
L

-~

Error: aprox. 10 m. L

*Un equipo rover.
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4 Posibilidad 2:

*Un equipo rover con posibilidad de acceder a correcciones DGPS via
satelites: EGNOS (UE), WAAS (EEUU), MSAS (Japdn), OmniSTAR (EEUU),
etc. (Sistemas de aumentacion basados en satélite)

Error: aprox. 1 m.
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J Posibilidad 3:

*Un equipo rover y una estacion de referencia (propia o de alguna red
permanente), con receptor y emisor de radio, respectivamente.

Error: aprox. 0,025 m. |
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Medidas de fase Medidas de codigo
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4 Posibilidad 4:

*Un equipo rover con conexion a internet (moédem, teléfono movil, pda,...)

Caster de NTRIP

Error: aprox. 0,025 m.
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(1 Las correcciones diferenciales de la red RAP se envian a través de un
CASTER de NTRIP (Network Transportation of RTCM via Internet Protocolo) .

1 __-o

O —_— O > Rovers
Referencia Caster\

NTRIP NTRIP O
SERVER CASTER NTRIP USER

O NTRIP es un protocolo de emision de datos por internet creado por el BKG
(Instituto Geodésico y Cartografico Aleman). Actualmente constituye el estandar
para la emision de correcciondes diferenciales GNSS por Internet.

l

Datos Transporte o NTRIP
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Productos en tiempo real de la
red RAP
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 Lared RAP ofrece los siguientes productos en tiempo real:
IP del caster NTRIP: 150.214.91.10

Mensaje (intervalo en
seg.)

Descripcion

Puerto Formato

Correcciones diferenciales desde una estacion
seleccionada:
1(1), 2(60), 3(10), 18(1), . ., .
RTCM RTCM_18 19 Estacion (Estacion es el emplazamiento de
7018 23 19(1), 22, 23(10) y 24(10) la estacion)
Correcciones diferenciales desde la estacidon mas cercana:
MAS CERCANA 18 19 ()
Correcciones diferenciales desde una estacion
seleccionada:
. RTCM 1(1), 2(60), 3(10), 20(1), |aR-£(s:t|;A(§§2)_21_EStaCIOn (Estacion es el emplazamiento de
2.3 21(1), 22, 23(10) y 24(10)
Correcciones diferenciales desde la estacion mas cercana:
MAS CERCANA 20 21 (%
1004, 1006, 1008, 1014, Correcciones diferenciales basadas en solucion de red:
1015, 1016y 1033
7030 EICM MAX_red_automatica (*)
' 1004, 1006, 1008, 1032
y 1033 IMAX red_automatica (*)
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O Tabla fuente (IP del caster: http://150.214.91.10):
' e - . - ‘ [ [ ]

[[ 150.214.91.10:7018 -

€« C [} 15021491107

-‘l Google

SOURCETABLE 200 CK
Server: GN35 Spider 4.1
Date: wie, 19 oct 2012
Content-Type: texXt/plain
Content-Length: 2819

GMT S5tandard Time

w

STR;MRS CERCANR 18
Spider;none;B:;N;9600;

5_CERCANAR 18 19;RICM 2;RTICM 2.3 message 1, 2, 18, 19;2;GP5;BAP;ESP;0.00;0.00;1;07Leica GP3

STE;RTICH _A;me:ia'RTCH 1 LQ_ALme:ia;RTCM 2;RTCM 2.3;2;GP5;ELFP;ESP;36.86;-2.44;0;0;BLF caster HNIRIP;none;B;MN;%&600;
5TR:RTCM 19 Andu ;RTCM 2;RTCM 2.3;2;GP5;RAP;ESP;38.04;-4.03;0;0;RAP caster NTRIP;none;B;N;%600;
5TR:RTCM 19 _Aracena; RTuH 18 19 Aracena;RTCM 2;RTCM 2.3;2;GPS5;RAP;ES5P;37.89;-6.57;0;0;RAP caster NTRIP;none;EB;N;9600;
S5TR;RICHM _Calar R1toj;RTICM 18 1% Calar ARlto;RTCHM 2;RICM 2.3;2;GPF5;RAP;ESP;37.22;-2.55;0;0;RAP caster
NIRIP:;none;B;N;9600;

STR;RICM_18_19% Cabra;RICHM_18 19 Cakra;RICHM 2;RICHM 2.3;2;GP3;RRFP;ESF;37. -4.42;0;0;RAP caster NIRIF;none;B;N;3600;
STER;RICH 12 Cazalla;RICH 9 Cazalla;RICM 2;RETCM 2.3;2;GP5;RRP;ESP;37.94;-5.76;070;8RF caster NIRIF;none;B;N;2600;
STE;RTICH LQ_CC:dCba;RTCH_ =] Cc:dcba;RTCM 2;RTCM 2.3;2;GPF5;ELF;ESP; B8;-4.7%;0;0;BLF caster HNIRIP;none;B;MN;%&600;
STE;RTICH LQ_Q:a:ada;RTCH_ _9 Granada;RTCM Z2;RTCM 2.3;2;GEF5;ERLF; E: ;=3.60;0;0;BLF caster HNIRIP;none;B;MN;%&600;
5TR:RTCM ] 1 _9 Huel wasRTCH 2;RTCHM 2.3:;2;GFS3;RRF;ESF:3 s-fa. QL;ﬁ;ﬁ:RAP caster NTRIP:none;B:N;9600;
5TR:RTCM _Huer ca_,RTuH 1 _9 Huercal ;RTCM 2;RTCM 2.3;2;GP5;RAP;E5P:;37.40;-1.94;:0;0;RAP caster NTRIP:;none;B;N:;3600;
S5TR;RICHM _ 1% Lebrija;RICM 2;RICH 2.3;2;GPS;RRFP;ESF;36. 94,—6 08;0;0;RAP caster NTIRIP;none;B;N;3600;
S5TR;RICHM 19 _MalagaiRICHM 2;RTCM 2.3;2;GP5;RAP;ESP;36.727-4.44;0;0;RAP caster NIRIP;none;E;N;9600; h
STER;RICH 1 H 19 Morril;RICM 2;RICH 2.3:2;GP3;RR 5P;36.75;-3.52;0;0;RAP caster NIF er;BrN;9600;
STER;RICH 1 amarRICH 2:RICH 2.3:2:GFS:ELE; $37.23;-5.10;0;0;RAP caster NIRIP:;none;EB;N;9600;
STE;RTICH 1 _9 Pczca con; RTuM 'Q_Pczca;cc:;RTuM 2;RTCM 2.3;2; :ESE; 0;=-2.85;0;0;8AF caster NIRIF;none;E;M;%&800;
S5TE; RT“M _9 Pozoblanco; RTuM _LQ_PCZCEL&:CC;RTCM 2;RTCHM 2.3; :E .38;-4.85;0;0;BLF caster

NTRIP:non e,d,J 9600;

S5TR;RTCM_18 195 Ronda;RTCM 18 19 Ronda;RTCM 2;RTCM 2.3:;2;GP5;RAP;ES5P;36.75;-5.14;0;0;RAP caster NTRIP;none;B;N;9600;
S5TR;RICHM . _9 SewillarRTCM 2;RTICHM 2.3:;2;GPS5;RAP;ESF;37.35;-5.97;0;0;RAF caster NIRIF;none;B;N;3600;
S5TR;RICHM 19 Cadiz;RICH 1 9 uad Z;RICH 2;RICM 2.3:2;:;GP5;RAFP;E5P;36.53;-6. c_,j j RRP caster ﬁT% F:non E,H,J 96007
STR:RICH JRICM 2;RICM 2.3:2:GP3; +ESP;37.79:-3

aevarRICH

STR:RICH v n
NTRIP;non e,d,J 9a00;
STE;RTCM 182 1% H geciras;RTCH LE_LQ_ALgeci:as;RTCM 2;RTCHM 2.3 message 1, 2, 18, 18;2;GP5;RAP;E5P;36.11;:-5.44;0;0;RAP NTIRIP
caster;n e,d,J 9600;
ENDSCURCETABLE

_9 Vill
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O Tabla fuente (IP del caster: http://150.214.91.10):

[ 150.214.91.10:7020

« C [ 150.214.91.107C
..'l Google

Standard Time

5 20 CHM 2.3 message
5

5 GBS
] GBS
5 _ GBS
5 Calar Rlto;RICHM 20 2.3

(=
=

s9600;

Cab:a;R?CH_

m

R GG MR GY R R R L)
[
o
U
"
3
2=}
N

v

LE}
=
-

Cazalla;RTICHM 20
rdokba;RTCH 20
nada:sRICHM 2

ar

=]

[

oo s
oo

1w
-

1

4

m
=

= =

[ R R R I I R

B:N;9600;
21 Pozoblanco;RTICM 20 21 Pozoblanco;RTICH 2;RTCM 2.3:;2;GP5;RRP;ESF;38.38;

:N;9800;

=

STE;RICHM 20
Caster;
ENDSCOURC

.

21 Rlgeciras;RTCM 2;RICHM 2.3:2;GF3;RRF;

=

5F;36.11:-5

ESER

-1
-
|
-
.00;0.00;1;0;Leica GPS I
caster NITRIF;none;B:N:39
caster NITRIF;none;B;N:;9
caster NTEIF;none;B;N;2

.55;0:;0;RAF caster

caster NTRIP:none;B;N;9600

caster NIRIP:none;B:N:
caster
caster

;RLF caster
RAP caster
RLF caster
;RLF caster
RAF caster
RAF caster NTRIP;none:B;N;3600;

[T ISR RT- R T I
m

caster NIRIP:none;B:N:;3600;
RAF caster NTRIP;none;B;N;5600;
IP:none:B:N;9600;

RIP;none;B;N;2600;

.44;0;0;RLF NIRIF
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O Tabla fuente (IP del caster: http://150.214.91.10):

[ 150.214.51.10:7030

L o C  [j 150.214.91.10:703C

-‘" Google

SCURCETABLE 200 O
| Server: GN55 Spider 4.1.0.3782/1.0

Date: wie, 19 oct 2012 16:55:31 GMT Standard Time
| Content-IType: te ']

STE;MARY red automatica;MAX red automatica;RICH 3;;2;GP5;RAP;ESF;36.537-6.21;1:1;Leica GN35 Spider;none:;B;H;59600;
S5TR;iMR¥ red automatica;iMAX red automatica;RTCM 3;;2;GP5;RAP;ESP;36.53;-6.21;1;1;Leica GN35 Spider;none;B;N;3600;

ENDSCOURCETASLE
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 Es necesario registrarse como usuario siguiendo los pasos que se
indican en el portal web de la red RAP:

R.AP. - Registrarse como

€« C' [ www,juntadeandalucia.es/ot
-" Google

RAP/GNSS

o Red Andaluza de
Posicionamiento

Estaciones Registrarse como usuario

PEmEmLIE A (e LT Los campos marcados con un asterisco (*) son obligatorios.
Correcciones diferenciales Nombre: *

Noticias

Organizacion/Empresa: *
Incidencias

Enlaces Usuario: *

Documentacion y utilidades

E-Mail: *
Control Geodésico
Clave: *
Registro / Entrada
Usuario Verificar su Clave: *

Clave

Enviar registrg

Recordarme

Universidad
Instituta de Estadistica y Cartografia de Andalucia w UCA de Cadiz

CONSEIERIA DE ECONOMIA, INNOVACION, CIENCIA Y EMPLED 5
Facultad de Ciencias
Laboratorio de Astronomia, Geodesia y Cartografia

@ RAP. Junta de Andalucia.
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 Es necesario registrarse como usuario siguiendo los pasos que se

indican en el portal web de la red RAP:
[B] RAP. - Correcciones dife [E=may X

« C [ wwwjuntadeandalucia.es/ob =
? JQuieres gue Google Chrome guarde tu contrasena? | Guardar contrasefia | | Jamas para este sitio
S S — -
Correcciones diferenciales

Estaciones

Descarga de datos RINEX

Correcciones diferenciales

. Las correcciones diferenciales en tiempo real de las estaciones de |a red RAP se emiten a través de Internet utilizando el protocolo NTRIP (Network Transport RTCM via Internet Protocol).
Noticias Estas correcciones ce calculan con respecte a las coordenadas de las estaciones de la red RAP en el sistema ETRS89,

Incidencias . - .
Si desea acceder a estas correcciones diferenciales, ademas de la direccién IP y el puerto, necesita su nombre de usuario y una contrasefia especifica para acceder el caster NTRIP.

LA CONTRASENA QUE UTILIZO PARA REGISTRARSE EN ESTE PORTAL NO ES VALIDA PARA EL ACCESO AL SERVIDOR DE CORRECCIONES DIFERENCIALES.

Enlaces
Para solicitarla, por favor, envie un correo electrénico a la direccidn: geodesia@uca.es, indicando en el asunto: "RAP NTRIP wsuario”, donde usuario debe sustituirlo por el nombre de usuario con el
Documentacién y utilidades que se ha registrado en la b. El cuerpo del correo puede dejarlo en blanco. Una vez recibido este correo, le contestaremos a la mayor brevedad posible.

Si adn no esta registrado en este portal Web, registrese antes de realizar la solicitud, de lo contrario no se |e facilitaran los datos necesarios para acceder a las correcciones diferenciales.

Control Geodésico
¥ gue el envio de correcciones diferenciales estd todavia en fase de prusbas, es posible gue la informacin que aqui consts pueda ser modificada, en cuyo caso le avisariamos por correo electrénico o
a través de esta Web.

Registro / Entrada

X X X Las direccidn IP del servidor de correcciones diferenciales es:
Bienvenido, Ignacio Barbero 150.214.91.10

m

Sall A continuacién se detalla la lista de correcciones diferenciales y el puerto por el que se emiten:

Puerto | Formato Mensajes (intervalo de emision en seg.) Descripcién
Caorrecciones diferenciales desde una estacidn

=eleccionada:

RTCM_18_ 19 Estacion (Estscion es el emplazamiento
1(1), 2(60), 3(10), 18(1), de la estacidén)

1018 | RTCMZ3 18(1), 22, 23(10) v 24(10)

Correcciones diferenciales desde |a estacion mas

cercanat

MAS_CERCANA_18_19 (*)

Correcciones diferenciales desde una estacidn

seleccionada:
RTCM_20_21_Estacion (Est
1(1), 2(60), 3(10), 20(1) de la estacidn)
7020 RTCM 2.3 . o . o °
21(1), 22, 23(10) v 24(10)

on e=s el emplazamiento

Correcciones diferenciales desde |a estacion mas
cercanat

MAS_CERCANA_20_21 (*)

Caorrecciones diferenciales basadas en solucidn de red:
1004, 1006, 1008, 1014, 1015, 1016 v 1033| MAX_red_automatica (*)

7030 RTCM 3.1

1004, 1006, 1008, 1032 v 1033 iMAX red automatica (*)
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) Para acceder al servicio de correcciones diferenciales en tiempo real, es
necesario registrarse como usuario siguiendo los pasos que se indican en
el portal web de la red RAP:

v Primer paso: enviar un correo electrénico a la direccion geodesia@uca.es,
indicando en el asunto: "RAP NTRIP usuario”, donde usuario debe sustituirlo
por el nombre de usuario con el que se ha registrado en la Web. El cuerpo del
correo puede dejarlo en blanco. Una vez recibido este correo, le contestaremos
a la mayor brevedad posible.

v Segundo Paso: Contestar al correo electronico que se envia desde el centro
de control, en el que se pide la confirmacion de los datos introducidos por el
usuario cuando realizo el registro en la web.

v" Tercer Paso: Recibird un correo con el usuario, contrasefia e informacion
necesaria para poder utilizar este servicio.
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IMPORTANTE:

O El sistema de referencia oficial en Europa para el calculo
de correcciones diferenciales es el ETRS89.

] Todas las coordenadas de las estaciones de la red RAP
estan referidos a este sistema.

] Desde el portal Web de la red RAP se pueden descargar
las resenas de las estaciones donde aparece toda la
Informacion referente a estas y las coordenadas en distintos
sistemas.

Cursos de Otofio UIMP. Sevilla 2012. Tecnologias de posicionamiento espacial: del GPS a GALILEO



4oV

Productos en tiempo real de lared RAP
LABORATORIO DE ASTRONOMIA,
GEODESIA ¥ CARTOGRAFIA

/\RED ANDALUZA DE POSICIONAMIENTO _ RED ANDALUZA DE POSICIONAMIENTO

A Estacion permanente UCAD /A\ Estacion permanente UCAD
A Documentacién fotografica
JUNTA DE ANDALUCIA

JUNTA DE ANDALUCIA
Comatrta o Qs Pibicas

Vértice | UCAD (001)

Ne de monolito EUREF 13455M001

Ubicacién | Facultad de Ciencias de la Universidad de Cédiz (Puerto Real - CADIZ)

Sistema de Referencia WGS-84 ITRF 2000.0
Coordenadas ¢ =36°31'52.220" N A =6°12'42.816" W h= 6278 m
geodésicas
Coordenadas X=5101056.439 m Y=-555223.460 m Z=3775752.833 m
cartesianas
Coord. UTM (Huso 30) X =212536,540 | Y = 4047869,453
Cota de nivelacion | Ondulacién del geoide |

Gravedad absoluta

IP para correcciones | 150.214.91.11
RTCM 2.3

Puerto para el RTCM 2.3 | 5002

N de Telf. para
correcciones via GSM

Tipo de construccion Soporte metalico cilindrico de 0.6 m. de altura dotado con tornillo geodésico, montado sobre
monolito de hormigén con forma prismatica de 0.5 m. de altura y 0.7 m. de medida diagonal.

Instituto de Cartograffa de Andalucia (ICA).

Control L o de , Geodesia y Cartograffa (LAGC)
Facultad de Ciencias. Universidad de Cadiz.

Direccién de contacto | L io de iay Geodesia. Dt de ati Facultad de Ciencias.
Campus de Puerto Real. Universidad de Cadiz. 11510 Puerto Real (Cédiz). Espafia.
manuel.berrocoso@uca.es

Correo-electrénico ICA: Web ICA:

LAGC: webgeode@uca.es Web LAGC:
www.uca.es/grup-invest/geodesia

o aing

» com A

Puetiy Rial
.

OBSERVACIONES

« Se construy6 el 19 de Enero de 2005. "

« La estacion esta localizada sobre el tejado de la Facultad de Ciencias, justo encima del Laboratorio de Astronomia, Geodesia y
Cartografia, quien gestiona esta estacion.
« Consta de una estacién meteoroldgica que registra datos de humedad, presion y temperatura de forma continua cada 5 minutos.
« Emite correcciones diferenciales en tiempo real mediante dos tipos de radio emisores distintos: Satelline y Pacific Crest.
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Productos para posproceso
de lared RAP
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L Posicionamiento en posproceso:.

*Un equipo rover y una estacion de referencia (propia o de alguna red
permanente).

aﬁ ‘ Archivos RINEX< -

Error: aprox. 0,005 m.
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Archivos en formato RINEX:

La descarga de archivos RINEX es gratuita. Solo hay que registrarse
en el portal web para tener acceso a las descargas.

O Archivos de 24 horas de duracion con registros cada 30 segundos.
O Archivos de 1 hora de duracion con registros cada segundo.

O Archivos meteorologicos de 24 horas de duracion con registros cada 5 minutos.
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RAP. Portal Web del Control G
« C [ www,juntadeandalucia.es/obraspublicasytransportes/redandaluzadeposicionamientc idex.php?option=com_stations&Itemid=21
." Google
RAP/GNSS FAQ y Ayw

¢ Red Andaluza de
Posicionamiento

Inicio , Descarga de datos RINEX

Estaciones
G)escarga de datos RINEX)
Correcciones diferenciales Debe seleccionar la estacion, el tipo de archivos v el periodo de tiempo.
Noticias .
Estacion: | UCAD (Universidad de Cadiz) [+]
Incidencias
Enlaces Tipo de archive: | RINEX a 30 segundos en ficheros de 24 hora: Obs. y Nav E
Documentacion y utilidades
Control Geodésico (Formato DPIZ?I::IEIdSiitI:E“:n[:l Desde: 20121001 E

Hasta: |2012-10-08 *]

NOTA: La hora =dlo es necesaria especificarla para los archivos RINEX a 1 segundo en ficheros de

Registro / Entrada 1 hora.

Bienvenido, Ignacio Barbero

Sali Buscad
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R.AP. Portal Web del Control G Yy
= 0 www juntadeandalucia.es/obraspublicasytransportes/redandaluzadeposicionamientora e) JidStation=7&cat
-" Google

RAP/GNSS

e Red Andaluza de
Posicionamiento

Inicio , Dezcarga de datos RINEX

Estaciones

Descarga de datos RINEX

Correcciones diferenciales Resultados de la biisqueda para la seleccidn:
- Estacion: UCAD | Universidad de Cadiz
Noticias - Tipo de archivo: RINEX a 30 segundos en ficheros de 24 hora: Obs. v Nav.
- Perdiodo de tiempo: desde el 01/10/2012 hasta el 08/10/2012
Incidencias

Enlaces

Documentacion y utilidades Laleiliis Lol e

Control Geodésico €3 01/10/2012: ucad2750.crx.zip
€ 02/10/2012: ucad2760.crx.zip

€3 03/10/2012: ucad2770.crx.zip
€3 04/10/2012: ucad2780.crx.zip
Bienvenido, Ignacio Barbero 0 05/10/2012: ucad2790.cre.zip
e 0 06/10/2012: ucad2300.crx.zip

€Y 07/10/2012: ucad2810.crx.zip
€3 08/10/2012: ucad2820.crx.zip

Registro / Entrada

NHueva busgueda
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Informacion general
de lared RAP

Cursos de Otofio UIMP. Sevilla 2012. Tecnologias de posicionamiento espacial: del GPS a GALILEO




Informacion general de la red RAP

V. 43/74

LABORATORIO DE ASTRONOMIA,
GEODESIA Y CARTOGRAF(A

Historico Usuarios RAP

M 2009 W 2010 2011 m2012/08

2930

2627

2017

861

788

626

Usuarios WEB Usuarios NTRIP
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Alta Usuarios Red RAP
Afio: 2012

160 -

140 -

120 -

100 -

80 -

60 -

40 -

20 - e
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0 |
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—&— Usuarios WEB —®— Usuarios NTRIP
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Densidad de conexiones por usuario
Distribucion Geografica Septiembre 2012

™~

( mozo\‘ﬁ;_.f“\f vl T
/\LX . «‘J b AVIAR RL)
TJ\J o J “aN [ ] - <

uLv

REFERENCIAS

A  Estaciones RAP

Densidad Conex/Km2

Value
1:2 000 000 [ High: 2
0 25 50 100 150 ’ 200
Kilometros Low: 0
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Gracias por su atencion.
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7 4o
V7
I”lll’

LABORATORIO DE ASTRONOMIA,
GEDDESIA Y CARTOGRAFIA

Laboratorio de Astronomia, Geodesia y Cartografia
Facultad de Ciencias
Universidad de Cadiz
http://lagc.uca.es
e-mail: lagc@uca.es
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